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Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 1:

Elementos Hardware

Montaje Extensién Card + Tarjeta Profibus

Montaje Extension Card + Tarjeta MultiEthernet
Montaje Extension Card, Tarjetas de Comunicaciones
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Elementos Hardware

Para poder utilizar las comunicaciones via bus de campo deberemos de utilizar los siguientes elementos de Hardware:

Optional accessory Type Descriptions
Operating panel:
-LED panel FPCCO2.1-EANN-7P-NNNN -
- Dust cover FPCC02.1-EANN-NN-NNNN -
Panel mounting plate FEAMOZ.1-EA-NN-NNNN Cabinet mounting
Communication cable for|FRKS0006/002,0 2m
cabinet control ERKS0004/003.0 3Im
" Tarjeta de expansion [——————»||Extension cardmodule  |FEAEQ2.1-EA-NNNN -
|/0 module:
-1/O card FEAED4.1-101-NNNN -
- Relay card FEAED4.1-102-NNNN -
Communication module:
* Tarjeta profibus |- PROFIBUS card FEAE03.1-PB-NNNN -
'f'r;‘lﬁ;’::t"i‘;'r‘]"e““’rmm“"' FEAEO5.1-B2-NNNN For control terminals
External EMC filter FCAFO1.1A-Aooo-E-oooo-o-0o-NNNN See Appendix |l
External brake resistor FCARO1.1Woooo-NoooRO-o-0o-NNNN - [See Appendix |1
. - Shielding connector FEAMO3.1-001-NN-NNNN 0K40...4K00 models
* Tarjeta MultiEthernet FEAMO3.1-002-NN-NNNN 5K50...22K0 models
(Profinet / EthernetlIP / Sercos lll)
Referencia : FEAE03.1-ET-NNNN
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Montaje de la Extension Card Module y la tarjeta Profibus

Montaje de la “Extension Card Module :

» Conectores para las

/ tarjetas de comunicaciones

eConector para el panel de
control

o e Dependiendo de la ubicacion de la tarjeta, a Izquierda o
. ' z derecha, se activara un grupo de leds de estado
. H11/H12 /H13 /H14 Izquierda

H21/ H22 /H23 / H24 Derecha

eTarjeta Profibus

=

eTarjeta Profibus insertada
en el lado derecho
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Montaje de la Extension Card Module y la tarjeta MultiEthernet

Montaje de la “Extension Card Module :

» Conectores para las

/ tarjetas de comunicaciones

eConector para el panel de
control

e Dependiendo de la ubicacion de la tarjeta, a Izquierda o
. ' derecha, se activara un grupo de leds de estado
. H11/H12 /H13 /H14 Izquierda
H21/ H22 /H23 / H24 Derecha

’—————————-\

eTarjeta MultiEthernet

=

eTarjeta Ethernet insertada
en el lado derecho

o o o o o e

i fififit

] "',\_ “w“ w‘u
By
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Montaje de la Extension Card Module y las tarjetas de conexiones

Instrucciones de montaje segin el manual del variador.

e 08

M ||l||'||'l|||| b

R et
g :I\-‘||I|I||I||\|‘|“I\|||I

Fig. 15-6: Extension card module mounting

1.
2

3

Remove operating panel @ from Control & Terminal module @).

Mount extension card module with extension cards @ into Control & Termi-
nal module @.

Tighten two screws @ to fix carrier for option modules @ in Control & Ter-
minal module @.

Push operating panel & into carrier for option modules @.

ISy

®: Control & Terminal module connector
®: Connector for operating panel

Fig. 15-7: Extension module mounting

1
2.
3.

Remove 2-M3 screws M on back of the extension card module.
Remove the front cover of the extension card module.

Insert one extension card into the card slot with the metal plate beside the
extension card terminals placed in @.

. Push the extension card to achieve a stable connection of connector @& (on

the back side of the extension card) with connector @ (on the extension
card module).

Mount the front cover of the extension card module.

6. Tighten 2-M3 screws (@ of the extension card module.

Attach an appropriate terminal label on the label indentation & located at
the lower section of the front cover. Terminal labels for various extension
cards are delivered together with each extension card.
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Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 2:

Indicadores leds

Protocolo Profibus, Definicién de la comunicacién PPO
Protocolo Profibus, Area PKW

Protocolo Profibus, Area PZD

Parametros a modificar para la comunicacién Profibus
Definicion del drea de entradas / salidas

Estructuras utilizadas para la utilizacion de las fb’s de gestion
Variables VAR-CONFIG — Asignacién Area entradas / Salidas
Vista de las fb’s de control en Online
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Indicadores leds de la tarjeta Profibus

Estatus de los indicadores leds de la tarjeta profibus

| | | !

& WARNING!

Risk of Injury. Riead end follow manuel. Do nottouch
alacirical connactions for 5 minutas aftar switching
power off. Bround (PE)

| ||

Fig. 15-13: PROFIBUS card LED

"o 110 )H12(- H13(-)H14(- H21(=)H22(- H23(-)H24(-
§ eIndicadores led para tarjeta eIndicadores led para tarjeta
_] insertada a la izquierda. insertada a la derecha.

LED Color Function Status Description
Fast blinking .
Data exchanging
0.4 s percycle
H11/M21® | Green PF(t)FfBUS card configuration Communication established
2hdEl oN PROFIBUS card successfully
parameterized and configured
=> Everything OK
OFF PROFIBUS card OK
PROFIBUS card error indica- -
@ | Red |,. Slow Blinkin
HIMZZ® | B on ®  |PROFIBUS card error
1 s percycle
\----------— \----------—
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Protocolo Profibus, Definicion del PPO a seleccionar

Definicion del tipo de comunicacidn a utilizar.
Las comunicaciones con muchos equipos utilizan el tipo de comunicacion denominada PPO(Parameter Process Date Object) en la que
se establecen unas tramas determinas de comunicacidn que el propio equipo Master (PLC) se encargara de determinar al enviar esta
informacidn al esclavo, en este caso el variador. Los variadores soportan ocho tipos de comunicacién PPO, permitiendo escoger por lo
tanto diferentes opciones de comunicacion. Estos datos pueden incluir el area de pardmetros (PKW) + mas el area de datos de
proceso (PZD) con diferente longitud o bien utilizar tan solo el drea PZD y descartando por lo tanto la utilizacidn del 4rea de
pardmetros.

. . Output | ID | IND | VALUE | CW | REF | PZD3 | PZD4 | PZD5 | PZD6 | PZD7 | PZD8 | PZD9 | PZD10
p e Recordar que siempre que hablamos de Outputs e inputs lo
I ] estamos haciendo en referencia a la parte del PLC principal, Input | ID | IND | VALUE | SW | ACT |PzD3 | PzD4| PzD5| PZD6 | PZD7 | PZD8 | PZD9 | PZD10
. entendiendo por lo tanto que las salidas del PLC se
corresponde a las ordenes de comando del Variador de PKW PZD
Frecuencia y las entradas a los valores actuales que el PPO1
variador suministra.
PPO2
PPO3
H1.10 [QutputPZD 1 1 1 Stop PPO4
H1.11 |Output PZD 2 2 1 Stop
H1.12 |QutputPZD 3 0 1 Stop PPOS
H1.13 |Output PZD 4 0: Notused 0 1 Stop
H1.14 |QutputPZD 5 1: Control word 0 1 Stop
H1.15 |OutputPZD G 2: Frequency command 0 1 Stop PPO6
H1.16 |Qutput PZD 7 3: Torque command N 0 1 | Stop
H1.17 |OutputPZD 8 ™ | 1 [Stop PPO7
H1.18 |OutputPZD 9 0N\ ! |[Stop
H1.19 [OutputPZD 10 0 | N[ stop PPOS
AN
Code Name Setting range Default | Min. M
H1.30 [InputPZD 1 1 1 | Stop Output Master output CwW Control word
H1.31 |InputPZD 2 100 1 | Stop Input  Master input SW Status word
HL.32 InputPZD 3 0 1 | Stop 1D Parameter identifier REF Reference / Setting frequency
TEIRERI 0: Not used IND Parameter index mark ACT Actual output frequency
33 JInputPZD 4 0 L | Stop VALUE Parameter value
HL.34 |lnputPZD5 i;)sota;r(:‘g’[g . N A
H1.35 |InputPZD 6 101198, douoi’" d?;’: ?;’;m_ 0 1 | Stop y e Como nota adicional y como puede verse en la descripcién de las Outputs PZD solo
H1.36 [InputPZD 7 1..199:d0.01...d0. 0 1 | st / . . . .
WY, I:Eztpm 3 toring values) 5 . St;’: ' disponemos de tres opciones a escoger. Dos ya vienen por defecto y la tercera seria el
- . “w ”
H1.38 |InputPZD 9 0 1| Stop Torque Command
H1.39 [InputPZD 10 0 1 | stop
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Protocolo Profibus, Area PKW

El area PKW la utilizaremos para leer o escribir cualquier pardmetro del equipo al que légicamente no tengamos acceso desde el area
de procesos PZD.

PKW Area
D | IND | VALUE_high I VALUE_low
I lsl | 2l|d | 3rd | 4|I|
WORD WORD WORD WORD
Word Identifier bit Value Description . .., ¢ Definicidon en Hexadecimal de los
¢ Disposicién de los elementos en B
15..8 00H Reserved . grupos de parametros para acceso
el drea de comandos PKW i
- < 00H No request desde el drea PKW
7.0 01H Read
02H  |Write Address
— . 0x00 | 0x20 | 0x21 | Ox22 | Ox30 | 0x31 | 0x32 | 0x33 | Ox34 | O0x35
| 15...8 xxH Group No. for parameter I\ high byte
nd IND 7 0 ol Index No. of function code within the Group bO | CO | ¢c1 | C2 | E0O | EL | E2 | E3 | B4 | E%
group
Address
ol VALUE_high 15..0 00H Reserved . 0x38 | 0x39 | Ox60 | Ox61 | 0x68 | 0x69 | 0x40 | Ox41 | Ox10 =
4t VALUE | 5.0 H For a read request: Not used —ligh hyfe
ow XXX
- For a write request: Parameter value Group ES ES HO H1 HE H9 uo Ut do -
Word |dentifier bit Value Description / . .,
¢ Disposicién de los elementos en
15..8 00H  [Reserved / .
el drea de estado PKW
00H No request / o .
e Cédigos de error en escritura o
flEt ID 01H Successful read / .
7.0 : lectura de pardmetros
02H Successful write /
07H Error / Error code Meaning Reason
- D l 15..8 xxH Group No. for pargmeter V _ 1 Password locked User password is locked
7.0 xxH g}gﬁ; No. of function code within the 2 Invalid command code Command codes (bit 7...bit 0 of ID) are not 0, 1 or 2.
: - Invalid function group or index number of the function
rd VALUE _high 15..0 00H R d X o :
: 118 eserve 3 Invalid parameter address group, or insufficient access/rights
For a successful request: Parameter val- - -
e 4 Invalid parameter value Data to write out of range
4 VALUE low 15..0 xH e orwrite error: Error code 5 Forbid write in running mode Frequency converter is running
For no request situation: 0 6 Parameter read-only Parameter are read-only, can not be written
7 Invalid operation Fupcthn code does not support write or multiple
write via external computer
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Protocolo Profibus, Area PZD

El area de proceso se utilizara para modificar y recibir datos en tiempo real, asi como el envié de comandos de activacion del variador

y el estado del mismo.

bit Value Description « Bits de comando
15..8 = Reserved
- 1 Control word active
0 Inactive , * La primera palabra de comunicaciones, si se respeta las
6 1 Stop Acc. / Dec. active (stop the internal Acc. / Dec. ramp generator) ' dreas definidas de fabrica serd la palabra de control /
0 Inactive £l } estatus y la sequnda la de asignacidn de la frecuencia de
5 1 Fault reset active ' trabajo / actual frecuencia.
0 Inactive
4 1 E-stop active
0 Inactive e Bits de estado
1 Stop according to parameter setting - —
3 - bit Value Description
0 Inactive
; 1 Reverse 15...8 = Error code (equals to [E9.05])
0 Forward 7 1 Error
1 1 Jog active (jogging direction determined by bit 2) 0 No error
0 Inactive 5 1 Stall over current
0 1 Run command active 0 Normal
0 Inactive 5 1 Stall over voltage
0 Normal
' _0_PKW_2_PZD_PPO_03_[indraMotionMic1: Profibus_DP_Master- FEAF03_1_PB_NNNN] | 4 1 Decelerating
DP-Parameters | DP-Module 1/0 Mapping | Status | Information 0 Not in deceleration
Channels 1 Accelerating
Variable Mapping  Channel  Address Type Default Value Ur 3 0 Mot in acceleration
? @ :Z::l ::ﬁ worp ® Bits de estado 2 L Joggln_g
; v Word1l %IW4  WORD e Frecuencia actual 0 Not in jog
=BFY Qutputd QW2 1 Running
9 wordn wQw2 worp e Bits de control 1 0 Stop
il Word1 %QWs  WORD o Consigna Frecuencia ) 1 e
e Ejemplo de aplicacién utilizando un PPO 03 (Solo area de Proceso PZD) . S1TL T
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Parametros a modificar en el variador para activar la tarjeta Profibus:

Parametros a modificar para la activacion del Profibus

Parameter Name Parameter settings
E0.00 First frequency setting source 20: Communication
E0.01 First run command source 2: Communication
E0.02 Second frequency setting source 20: Communication
E0.03 Second run command source 2: Communication
E8.00 Communication protocol 1: Extension card
H1.00 PROFIBUS local address 1
H1.01 Present baud rate {Read only)
H1.02  |Present telegram type (Read only)
H1.10 OutputPZD 1 1: Control word
H1.11 OutputPZD 2 2: Frequency command
H1.12 OutputPZD 3 Depends on parameter setting
H1.13 OutputPZD 4 Depends on parameter setting
Hi.14 Output PZD 5 Depends on parameter setting
H1.15 OutputPZD 6 Depends on parameter setting
H1.16 OutputPZD 7 Depends on parameter setting
H1.17 OutputPZD & Depends on parameter setting
H1.18 OutputPZD 9 Depends on parameter setting
H1.19 Output PZD 10 Depends on parameter setting
H1.30 Input PZD 1 1: Status word
H1.31 Input PZD 2 100: d0.00 (Output frequency)
H1.32 Input PZD 3 Depends on parameter setting
H1.33 InputPZD 4 Depends on parameter setting
H1.34 Input PZD 5 Depends on parameter setting
H1.35 Input PZD 6 Depends on parameter setting
H1.36 Input PZD 7 Depends on parameter setting
H1.37 InputPZD 8 Depends on parameter setting
H1.38 Input PZD 9 Depends on parameter setting
H1.39 Input PZD 10 Depends on parameter setting

12
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Definicion del area de entradas / salidas

Para el control del variador y desde el area PZD se han generado dos fb, una para la gestién de todos los bits de comando / estatusy el envid y
recepcién de las consignas y el otro para el . En un principio y dado que el sistema solo contempla tres posibles opciones de envid, de

momento se ha disefiado el modulo para un control de eje en modo PPO 03 (solo area PZD con dos palabras) o un PPO 01 (incluyendo el area
PKW vy el drea PZD con dos palabras).

) e EFC3610 en comunicacion PPO-01
- | Imne_1_
, (PKW +PZD)
-]l 2 - FEAFD3_1_PE_NNNN (FEAFD3.1-PE-NNNN)
Lol 4 PKW 2 PFDPPO 01 {4 PRW 2 PZD (PPO0T))
U] 3 - FEAFD3_1_PE_NNNN_1 (FEAFD3.1-PE-NNNN) P * EFC5610 en comunicacion PPO-01
b [l _4_PKW_2 PZD_PPO_D1_1 (4 PKW 2 PZD (PPO-01)) N (PKW +PZD)
e Estructuras de comunicacion empleadas en el ejemplo utilizado e EFC5610
e EFC3610
DP-Parameters | DP-Module /0 Mapping | Status | Information DP-Parsmeters | DP-Module 110 Mapping | Status | Information |
Channels Channels
Variahle Mapping  Channel  Address Type D¢ Variable Mapping  Channel  Address Type Defe
= @ Inputd oL TW2 = @ Input0 @ %20
i@ wordo (w2 worD o wordd  ( %IW20  WORD )
B @ word1 %I WORD £ Word1 %INZ2  WORD
eInputs PKW ;
E Word2 oL IWE WORD oo Word2 TeIW24 WORD
@ Word3 5% W8 WORD e g Wordd  \__%IW26 __ WORD)
] Inputl %LIW10 = @ Inputl TeIW2a
e Word0 3L IW10 WORD I Wordo % IW28 WORD
e |nputs PZD
E Wordl % IW12 WORD H. @ Word1 %6 W30 WORD J
o Outputd QW2 ] Outputd ’m kL1 |
o wordo [ Qw2  WORD ) v Wordo %QW20  WORD
@ Word1 QW4 WORD e Qutputs PKW £ Word1l QW22 WORD
+ L] Word2 YaQWe WORD + i Word2 %QW24  WORD
. 4 Words  \_%QW8____WORD J £ Wordd  \SaQuiRe 0D/
=] @ UI.ItDI.Itl %QWIU @ ULItDI.Itl LA nuiza
@- Wordd %QW10  WORD * Outputs PZD oo Wordo %QW28  WORD
oG Wordl QW12 WORD i ¢ Word1 szl wnon
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Estructuras utilizadas para la configuracion de las fb’s de gestion

Estructuras utilizadas para la gestion de los médulos de control de las fb,’s. Las estructuras estan utilizadas con el fin de gestionar de forma
mas “entendible” el area de entradas / salidas de los equipos. En el area de parametros (PKW) se ha utilizado la misma estructura, tanto en
Inputs como en Outputs, dado que la ocupacidon de palabras es la misma y sus definiciones también.

1 TYPE EFCInputs :
Z STRUCT
3 w3tatus :WORD; 1| TYPE EFCOutputs :
= -3 1 H
4 whctualFrecuency :WORD; B STRUCT _ :;PE;FCPKWS truct
- 3 B H =
g END_STRJJ(,‘I‘ hCDntl.:‘Dl WORD ; ) )
EFCInputs (STRUCT) d  Emp TYEE 4 wConaigna:WORD; wID:WORD:
- 5 4 wIND:WORD;
~“# EFCOutputs (STRUCT) p °| END_STROCT : ,
& END TYFE E] wWValueHigh:WORD;
?I: EFCPKW Struct (STRUCT) 7 & wWalueLow:WORD;
. 7| EMD_STRUCT
v s| END TYPE
Variables de cardcter general para las llamadas a los mddulos de funciones.
1 /¢ Control EFC3610 Profibus comunicacidn PZD 2)
= z fREFC3610(
~ In bactivarlom:= ,
! In_bRun:=bEFC3610 Run i ,
El In_bJogPlus:=bEFC3610_JogFlus_i ,
//. i MotionMic1- o iciliun]] & In_bJDngnus:=bEFCSGlU_JD-gM1nus.|_1 . e Enel eJemp|ol los moédulos de
7 In bReverse:=bEFC3610_Reverse i , control del PZD v del PKW
1| VAR GLOBAL 8 In _bReset:=bEFC3610_Reset i , y ’
Z /4 Modulos fb Control area PED (Pr S0} 5 In bE Stop:=bEFC3610_E Stop_i,
2 fhEFC3610: fbCtrlEFCx&l0_FID2; 10 jga=rEFC3610Frecuencia ,
4 fbEFCS610: fbCrrlEFCx&1l0_FIDZ: 11 l atEntradas:= , L
5 /4 Modulos £fb Control arsa PEW (Parametros) 1z = =>bEFC3610_Fordward_Out ,
5 fBEFC3610 PHW: fbCtrlEFCwél0 EEW: 13 f Out_bReverse=>bEFC3610_Direction Out , = 25 // Control EFC3610 Profibus comunicacidn PE{J?)
7|  fDEFCS610_PEW: fbhCtrlEFCKE10_PHEW: 14 Out_bInRun=>EEFCIETT_Rur_out— J_“ EDEFCISL0_FEW(
] 15 Cut_bJogging=>bEFC3610_Jogging Out , 27 In_strParametro:=3trEFC3610 ,
o| s Blinking general 18 Cut_bAcelerando=>bEFC3610_Acelerands_Cut , = In _bActivarlectura:=bEFCI6l0Actlectura ,
. . —;j:ua AG-G AL-G— Out_bDecelerando=»bEFC3610_Decelerands_Out |, ;2 In_bActlvarEsc-:rltura.=bEFC3610Acr.Eacr:f.tura '
in. ma : BOOL; Out_bError=»bEFC3610_Error 0ut , In rValorEscritura:=rEFC3610ValorEscritura ,
11 END VAR Out_bSobreCorriente=>bEFC3610_ScbreCorriente Cut = atEntradas:=
- - K - K - az Qut_bLecturahct=>bEFC36l0Lecturalk ,
, . fut_bScbrelension=>pEFC3610 Scbretension (ut , 33 Cut_bEscriturakct=>bEFC3610EscrituraCk ,
* Las dreas atEntradas y atSalidas se Out_wDiagnostico=>wEFC3610_Diagnostico_Out , as Out_bError=>bEFC3610ErrorPH |,
corresponden con las input/ Outputs Our._r}:_"recuenr:.1a=}rEFCSIﬁlU_FrecActual_Out, 35 Out_strParametro=> ,
. d deberdn d dar lib atialidas=» }; ] 36 Out_iErrorCode=>iEFCCodeError ,
051gna as pero eberan ae C[UE‘ ariiores, 27 Qut_strErrorString=»>atrEFCError ,
dado que son asignaciones indexadas. e Out_rValor=>rEFC3610Valorleido ,
39 atSalidas=> )
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Variables VAR_CONFIG — asignacidon area entradas - salidas

Las areas de Inputs / outputs se asignan al equipo desde fuera de la configuracion externa de la fb y utilizando para ello una carpeta de
variables del tipo “VAR_CONFIG”.

Las dreas atEntradas y atSalidas estdn indexadas en el interior de las fb y son direccionadas
directamente desde aqui a las dreas de entradas y salidas de los equipos.
Observar que estas dreas se asignan directamente a las estructuras generadas de tal manera que

1| vAR cONFIG la configuracion de la estructura se solapa drea a drea con las configuraciones asignadas
z2| s/ EFC 3610

3 tros EEW

4 UserVarGlobal JfbEFC3610_PEWf atEntradas AT $IW2: EFCEEWStruct;

- fhEFC3610_PEW}atSalidas AT 3(QW2: EFCPFEWStruct;

€ /¢ Area Proceso FPED
7 UserVarGlobkal.fbEFC3610.atEntradas AT 3IW10 : EFCInputs;
a8 UserVarzlobal . fBEFC3610.at5a1idasWT QW10 : EFCOutputs;
5 1|  FUNCTION BLOCK fbCtrlEFCx&10_PZD2
10| s/ EFC 5610 z| VAR _INPUT
11 // Area Parametros FEW 3 // ORDENES DE COMANDO (ENTRADAS FB)
1z|  UserVarGlobal.fbEFCS610_PKW.atEnthedas AT :IWM EFCPEWStruct;  © In _bhotivarCom:BOOL:=TRUE; // Astivar Comunicacionss
5 : : ctivar Equi
12| UservVarGlobal.fbEFCS610_PEW.atSali PHNSTruct; In_bRun:BOOL; // Activar Equipo
14 // Area Proceso PZD & In bJogPFlus:BOOL; // Modo Jogging Flus
_ - 7 In bJogMinus:BOOL; // Modo Jogging Minus
15 UserVarGlobal.fbEFC5610.atEntradas AT YIWZE8 : EFCInputs? - - ; .
16|  UserVarGlobal.fbEFCS610.ztSalidas AT 30WRE : EFCOutputs: : In_pReverse:BOOL; // Dizeccaon d= Movamiento
N : : ; puts: 3 In bReset:BOOL; // Reset de Fallos

In bE Stop:BOOL:;// Stop Emergencia
In_rFrecuencia:REAL;

15[ END VAR

| UserVarGlobaljindraMotionMIc 1: Logic: Application] |

atEntradas AT %I* :EFCInputs; // Entradas Estatus Variador

1|  vAR GLOBAL P
2 /4 Modulos fb Control area PED (Proceso) m_gu-l-pu-r
3 fREFC3610: fbCrrlEFCx&10_PIDZ2: _Out bFordward: BO0OL;
4 fhEFC5610: fbCtrlEFCx610_PZD2; Our._bReverEIE :BOOL;
5 /¢ Modulos fb Control area PEW (Parametros) Our._bIn.Run:HCDL.'
& fREFC3610_PEW: fbCtrlEFCx&l0_PEW; Out:bJDgging:BCDL:
7 fhEFCS610_FPEW: fbCtrlEFCx&10_FEW: 20 Out_blcelerando:BO0L;
2] 21 Out_bDecelerando:BOOL;
E /4 Blinking general 2z Out_bError:BOOL;
10 bBlinkl00ms :BOOL; 23 Out_bSobreCorriente:BO0L;
11 END VAR N 4 Out_bSobreTension:BOOL;
2 Out_wDiagnostico:WORD;
e Utilizamos el nombre de la carpeta de variables donde estan 28 Cut_rFrecuencia:REAL;
declarados los médulos, fb, para incorporar las dreas indexadas = - = SRR MRRSAR ,
al programa. ;: — E;:alldaa AT ¥Q* :EFCOutputs; // Salidas Comandos Variador
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Vista de las fb’s de control en Online

1 // Control EFC3610 Profibus comunicacicn PZD 2)
= 2 fbEFC3610

3 In_bRctivarCom:= ,

a In rRunfEE):=bEFC3610 Run i[fGOEN

5 In_bJogPlusgiER):=bEFC3610_JogPlus_i|EE |

& In blogMinusIER: =bEFC3610 JogMinus iTNER |

7 In bReversc MBS =bEFC3610 Reverse i[fNEY .

8 In_bReset|fiES):=bEFC3610_Reset iFNEY .,

3 In bE StopfgMER):=bEFC3610 E Stop iEEE,
10 In_rFrecuencial 0 |:=rEFC36§l0Frecuencia[ 0 |,
11 atEntradas:= ,
12 out_bFordwardENE->bEFC3610 Fordward ouclRUER .
13 out_bReverse[JIER->bEFC3610 Direction Cut|fiEY .|
14 out_bInRunENEE>bEFC3610 Run OutjENEN .
15 out_bJoggingfE->bEFC3610 Jogging OutFES ,
16 Out_bAcelerandoffEg=>bEFC3610_Acelerando Out|fIES |
17 tut_bDecelerandoffiEg->bEFC3610_Decelerando CutfiEd
1a out_bErrorfMEF->bEFC3610 Error OutiER |
13 Out_bSobreCorriente|fEg->bEFC3610_SobreCorriente OCutFEE] |
z0 out_bSobreTensionJiEZ->bEFC3610_Sobretension CutfIER .
z1 out_wDiagnostico[ 188001F F>WEFC3610 Diagnostico Out[165001F | ,
2z Out_rFrecuencia 0  F>rEFC3610_FrecActual Out] o0 |,
23 atSalidas=> );
24

= 25 /7 Control EFC3610 Profibus comunicacicn PER)

Za fhEFC3610_ PEW(
27 In strParametro] - |:=strEFC36100___ - |,
23 In_bActivarlecturafiEg:=bEFC3610kctlectur: TN |
z3 In bActivarEscriturzINEE):=bEFC3610ActEscriturzfiES |
30 In _rValorEscritura[ 0 |:=rEFC36l0ValorEscritura 0 |,
31 atEntradas:= ,
az tut_blecturalctfiEF->bEFC36l0LecturaCkTiES |
33 Out_bEscriturakctfEg=>bEFC3610Escritura0kFIE |
34 out_bErrorfiEF->LEFC3610Error PEWENES |
35 Out_strParametro=> ,
36 Out_iErrorCode[ 1620000 F>iEFCCodeError] 1620000 | ,
37 Out_strErrorStringl =  F>strEFCErrer - ],
3a out rValor[ 0  F»rEFC36l0Valorleido] o |,
35 atSalidas=> ) ;[EETURN]
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Bloque 3

Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 3:

Protocolos

Carga del firmware

Seleccion del Protocolo / Activar comunicacién
Datos de Proceso

Registros de Control y Status
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Protocolos

Los posibles protocolos a escoger con la opcion de la tarjeta MultiEthernet son los siguientes:

- ProfiNet
- Ethernet / IP
- Sercos Il

Device Type: EFC5610

Type
Rated Power

Input

A

¥

Esta tarjeta de comunicaciones solo funciona a
partir de las versiones de Firmware 03V08.

EFC5610-00k40-1P2-MDA-7P-NNNN

Firmware Version

FWA-EFCO1"-NNN-03VD6-NN

0.4DKW

Details

1 Phase AC

Plugged in Option Cards

Option Card Slot 1 Ne Option-Card plugged in
Option Card Slot 2 Mutlti Ethemet
Status
Diagnostics 43 FFE- Firmware version mismatch

Firmware Version

Detail:

00030004

=

© FwD
Q REV

e Error de configuracion entre las versiones
posibles y la existente en el equipo

En estos caso seria posible modificar la versidn del firmware utilizando para ello el software de control ConverterWorks

Parameterization  Diagnostics I SEN'F::EI Tools F

low -0 &% &E
i EI{[—;?] Dirive

({3 Parameterization
=3 Menitering
R

- e B /0 Monitor
[#-{-3) Diagnostics

Device Typ
Type
Rated P

Input

Plugged i

Firmware File

File Name
Buid Time Stamp :
Existing Firmware
FWA-EFCO1™-NNN-03VD6E-NN
Details

Progress
Module
!

Total
!
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Carga del Firmware

La ultima versidn conocida a 8-4-2016 es la version 03V12 que procederemos a cargar

e

Firmware Fil
File Name C:\UsersVjordlabo\Desktop'Docus_Generales Vi D

e

Firmware File

File Name C:\UsersVordlabo\Desktop'Docus_Generales'\Vi |:|

FFE-

Build Time Stamp : 2016-03-29 14:14.16 Build Time Stamp : 2016-03-23 14:14:16

Existing Firmware New Firmware
FWA-EFCO1"-NNN-03VD6-MNN FWA-EFCO1*-NNN-03V12-NN
Details

Existing Fimware MNew Firmware
FWA-EFCOT-NNN-03VDE-NN FWAEFCOT-NNN-03V12-NN
Details

FWCxFCO1*-FLX-03VD6-NN FWCxFCD1™-FLX-03V12-NN
FWC«FCO1*-PWR-03VDE-NN FWCFCD1*-PWR-D3V12-NN
FWCxFCO1*-LED-02VD4-NN FWCFCD1™-LED-02VD6-NN

Fune Set A

LT Stop v ngress

Module
!

Total
!

e Mensaje de error indicando
que la versién de firmware de
la carta muliethernet no
coincide con la versién de
firmware del variador

¢ Carga del nuevo firmware Update

Programming device in progress. Please Wait

e Estado del display durante la
Carga del nuevo firmware
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Seleccion del Protocolo / Activar comunicacion

La seleccidn del protocolo de comunicaciones se realizara desde el parametro H3.40. Este parametro no aparece, como es ldgico, si la tarjeta
MultiEthernet no esta insertada:

Code Mame Setting range
53: Sercos Il

H3.40 [MEP: Industrial Ethernet Protocol Request  |PN: PROFINETIO
El: Ethernet/IP

H3.41 [MEP: Industrial Ethernet Protocol Active Read-only

Seleccion de los canales de comunicacidn para habilitar la activacién del variador desde la tarjeta:

Code Name Value
EQ.00 [First frequency setting source 20: Communication
E0.01 |First run command source 2: Communication

Code Name Value
E0.02 |Second frequency setting source 20: Communication
E0.03 |Second runcommand source 2. Communication

Code Name Value
EB.00 |Communication protocal 1: Extension card

4 ' e Estos pardmetros son coincidentes para la
L s comunicacion via Profibus descrita anteriormente.
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Datos de Proceso

La seleccidn de los datos de proceso se realizara desde los parametros H3.30 y H3.31 que permiten incorporar un total de 16 elementos para

la comunicacion. i
e

Code Name K [[GoR([SEEE
H0.00  |Second frequency setting source * Listado de elementos para 2 : b E167 2
los datos de comando Name  MEP: List of Output Process Dats
HO.10  |Second run command source Status 0K
H0.40  |DummyPZD £ [ Phex | —) GcS00T14x
Elements Act: 2 Max: 156
F0.20_[ASF commandot ———————> -
F0.21  |ASF command02 ! Ho10
F0.22  |ASF command03 ' e Eltexto en los dos primeros elementos esta mal
F0.23 ASF command04 £ e HO0.00 es la Control Word
e HO0.10 es la Consigna de Frecuencia
Code Name Code _ h_lame Code T Code Name
HO.01  |Statusword d0.43 1/O card digital input d0.05  |User-defined output speed d0.62 /O card relay output
d0.00 | Output frequency d0.45  |DO1 output d0.10  |Outputvoltage d0.63  |Relay card output
d0.01 Actual speed d0.47 1/0 card EDO output do.11 Qutput current d0.70 PID reference engineering value
d0.02 Setting frequency d0.50 Pulse input frequency d0.12 Output power d0.71 PID feedback engineering value
d0.03 Setting speed d0.55 Pulse output frequency d0.13 DC-bus voltage d0.80  |ASF Display00
d0.04 | User-defined setting speed d0.60  |Relay output d0.16  [Output torque d0.81  [ASF Display01
‘ d0.17 Setting torque d0.82 ASF Display02
d0.20 Power module temperature d0.83  |ASF Display03
Parametereditor = e Listado de elementos para d0.21 Actual carrier frequency d0.84  |ASF Display04
s ’ i‘—'ir‘f’?é S los datos de estado. d0.22 |Control stage running time d0.85 |ASF Display05
Mame | WEP: Lot ol Iput Process Deta d0.23 Power stage running time d0.86  |ASF Display06
Status 0K d0.30  |All input d0.87 ASF Display07
R — /050014 — d0.31  |AI2input d0.88  |ASF Display08
Elements Act: 2 Max: 15
0 Ho.01 d0.33 I/O card EAlinput d0.89  |ASF Display09
g d0.02 d0.35 AO1 output d0.98 High resolution output current
d0.37 I/O card EAQ output HO.40 Dummy PZD
d0.40 Digital input 1
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Registros de control y estado

Los registros de control y estado en el modo de multiethernet son exactamente iguales que los utilizados en la comunicacién profibus.

Bit Value Meaning
15..8 |- Reserved

1 Control word active

! 0 Inactive

5 1 Stop Acc. / Dec. active (stop the internal Acc. [ Dec. ramp generator)
0 Inactive

5 1 Fault reset active
0 Inactive

4 1 E-stop active
0 Inactive

3 1 Stop according to parameter setting
0 Inactive
1 Reverse

2 0 Forward

1 1 Jog active (jogging direction determined by bit 2)
0 Inactive

0 1 Run command active
0 Inactive

Bit Value Meaning
15... - Error code
7 1 Error
0 No error
6 1 Stall over current
0 Normal
5 1 Stall over voltage
0 Normal
1 Decelerating
4 0 Not in decelerating
3 1 Accelerating
0 Not in accelerating
9 1 Jogging
0 Not in jogging
1 1 Running
0 Stop
0 1 Reverse
0 Forward
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Bloque 4

Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 4:
Inicializaciéon / GSDXML

Datos de Proceso

Configuracion del equipo en el MLC
Area de Pardmetros
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ProfiNet — Inicializacion / GSDXML

Por norma la configuracién de ProfiNet utiliza la opcién del nombre para la asignacién de los equipos. Cada elemento de la red por lo tanto
debe de tener un nombre diferente y debe de coincidir como es légico en la parte del PLCy en el propio variador.

e El parametro H3.20 nos permite asignar el nombre del equipo

Todos los equipos en la red ProfiNet siguen el protocolo TCP/IP y por lo tanto necesitan una direccidn IP asignada. En la mayoria de casos esta

se asigna desde el PLC principal.

Code

Name

H3.00

MEP: MAC Address Device

H3.01

MEP: MAC Address Port 1

H3.02

MEP: MAC Address Port 2

H3.03

MEP: IP Address

H3.04

MEP: Subnet Mask

H3.03

MEP: Gateway Address

H3.06

MEP: IP Options

Para la configuracidn del sistema serd necesaria la utilizacidn del archivo de comunicaciones (GSDXML), que se puede descargar desde el link
http://www.boschrexroth.com/dcc . El archivo en cuestidn, “device_descriptions_multiehternet_efcx610_xxxx_xx_xx.zip” se encuentra

ubicado en la parte de los variadores y mas concretamente en el drea de descargas.

Available devices:
Vendor: [<AII vendors = 'I [ Add Devices... I
Name Vendor Version
'* [ onboard Master
| BB Profibus
H = B2 Profinet 10
. . . @B Profinet 10 Master -
* GSDXML insertado en el Device database de un MLC L 1
Bosch Rexroth AG SW=V1.06, =
Bosch Rexroth AG SW=V1.06
- Hill[xFcox 01va1 GSDML v2.0 Bosch Rexroth SW=V1.0.
- Bl sFcox 01v01 GSDML V2.1 Bosch Rexroth SW=V1.0.
i ] o
Display all versions (for experts only)
J
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ProfiNet — Datos de Proceso

Para el control de los datos de proceso, hemos escogido la formula de dos palabras para mantener la estructura utilizada durante la
explicacion de la comunicacidn Profibus, teniendo en cuenta que se mantiene por lo tanto las estructura asignadas anteriormente.

--------- jig= Profibus_DP_Master
=B PROFINET _IO_Controller
= - ll-ﬂ] EFCH610 -xFCHe_01W01_GSDML_WZ_1 &FCO 01V01 GSDML W2.1)
b2 ] Input_02_Words (Input 02 Words)
e L Qutput_02_Words ut 02 Words)
S sercos [PO]
(= B urcnzdmmn

-QOR|FTEEE
i o [F1 61 2

Name MEF: Industrial Ethernet Protocol Reguest
Status DK

e Comandos e Status

1 TYPE EFCCutputs : 1 TYPE EFCInputs :
= z STROCT = Z STRUOCT . « »” : :
- SControl: . - Statuss . e Indicar valor “PN” para seleccionar protocolo ProfiNet
4 wConaigna:WORD; 4 whctualFrecuency:WORD;
5|  END_STRUCT 5| END_STRUCT
g e s Emp_TvEE
7

Parameteredior q « Parametros asignados en las Porametereditor

7 i ﬁ;‘%@gié 2= listas de proceso en el Inputs FC 331 |'|‘i-@)n@r||§§§ &=
Axis =] B = Asxis =] B| =

Nan|1e MEF: List of Input Process Data f:loocgsls SDt::laJS Word Nan|1e MEP: List of Output PJ}DEES Data

f‘:t:m ?fmmx *d0.02 Frecuencia Actual f::tzax ?:{mm

Elements Act: 2 Max: 15 Elements Act: 2 Max: 15

: :[?'521 ¢ Pardmetros asignados en las : :ﬁ?ﬁ

listas de proceso en el Outputs
Process Data

e H0.00 Control Word

e HO.10 Consigna Frecuencia
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ProfiNet — Configuracion del equipo en el MLC

Configuracion del esclavo ProfiNet en un MLC

PNIO parameters | I0xS | Status | @ Information |

|FNlea'a'nete'5| 05 |Edu5|0kfmndjm FNIO i | St | @ in
Station name EFCS610
IP Parameter show 10-Channels Diagnosis-Data:
Module
IP addreas | 152 168 . 2 2 | Submodule Yariable Address
Subnet mask | 255 . 255 255 . O | = 4 Virtual Submodule
DefaukGateway | 0 . 0 . O . 0 |
Communication
= Port 1- RJ45
Send clock {ms) E Watchdog (ms) 62 07 PS Inputs
Reduction ratio VLAN D 0[] Port 2- RJ45 =
Phase E D PS Inputs Sequence Time Type Message
¢ mlnpm_m_w::rds
AT Class [RT = ] : - Virtual Submedule
= = @ Inputs %2
: ~ o @ Input EA
User Parameters .
: o @ Input A
| e Set all default values | [ ps Inputs
. e
arameters Value Allowed values =N VirtualSubmodule
= @ Outputs %Qw2 PNIO n/a
. @ Output “Qw Last diagnostic message:
- = Output %EWa
- | [ PsOutputs i
| PMIO parameters | |05 | Eatus| @ Information + Flags
General:
Name: xFCOx 01V01 GSDML V2.1
Vendor: Bosch Rexroth
Groups: Profinet 10 Slave PNIOZ-Module. (01 1F_(2802_DAP_xFCe[1] nfa
Type: 31
ID: Ox011F Ox2802 DAP xFCOx PNIO2-Module (01 1F_[e2802_DAP _xFCI{2] n/a
Versiom: SW=Y1,0.1, HW =202 PNIO2-Module. (01 1F_(2802_DAP_xFCle[3..31] n/a
Model HNumber: MEP_XFC
Description: xFC0x 0101 GSDML V2.1
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ProfiNet — Area de Parametros.....

El acceso a la parte de escritura y lectura de pardmetros, similar al descrito en la parte de Profibus para el acceso al area PKW se realiza de la
siguiente forma

P @@éﬁ\\@@%@
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Bloque 5

Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 5:

Inicializacién / EDS

Seleccion comunicacidon / Datos Master Slave
Asignacion datos de Proceso

Parametros variador

Area Parametros
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EtherNet IP - Inicializacion / EDS

La direccion de comunicaciones del Ethernet / IP deberia de asignarse de forma manual, bien desde el propio panel de control del variador o
bien desde el software ConverterWorks, utilizando para ello el pardmetro H3.06. El siguiente listado, el mismo visto en ProfiNet nos muestra el
listado de pardmetros de la configuracién de las comunicaciones

Code Name

H3.00 MEP- MAC Address Device
H3.01 MEP: MAC Address Port 1
H3.02 MEP: MAC Address Port 2
H3.03 MEP: IP Address

H3.04 MEP: Subnet Mask

H3.05 MEP- Gateway Address
H3.06 MEP: IP Options

Para la configuracion del sistema serd necesaria la utilizacién del archivo de comunicaciones (EDS), que se puede descargar desde el link
http://www.boschrexroth.com/dcc . El archivo en cuestidn, “device_descriptions_multiehternet_efcx610_xxxx_xx_xx.zip” se encuentra
ubicado en la parte de los variadores y mas concretamente en el drea de descargas y por lo tanto, el archivo ZIP, es el mismo que se utiliza para
la configuracion del ProfiNet

%2 Device Database
Available devices:
Vendor: [_q\lvmd;qrw '] Add Devices...
e T
+ @ Miscellaneous
= (@ Fieldbusses
= = EthemettP 3
: + = EthernetIP Scanner
= <= EthernetIP Target
‘- 24 Bosch Rexroth HydraulicDrive  Bosch Rexroth AG M
-B Bosch Rexroth IndraDrive Bosch Rexroth 4G M
Bosch Rexroth IndraDrive Bosch Rexroth AG M
e EDS insertado en el Device database de un MLC - 5[Bosch Rewrsth xFCix BoschRexroth Corporation M
q L b o b b 13
Generic EthernetlP device 3X - Smart Software Solutions GmbH 12
- g mdracontrol L10 Bosch Rexroth AG M
[dp IndraControl L20 Bosch Rexroth AG M
i P OBEME o deafanteal 100 Doanch Doveath Ar m
< i \ ;
S ———
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EtherNet IP — Seleccion Comunicacion / Datos Master - Slave

Incorporamos un xFC en el segmento del IP Scanner (Master comunicaciones Ethernet / IP). En el ejemplo se esta utilizando un MLC para el
control del sistema, procediendo a cambiar el indicador del tipo de comunicacion del parametro H3.40 a “EI”.

1P Scanner)
;! Bosch_Rexroth_xFCk (Bosch Resroth xFC )

......... b

-w= BtherNet_IF_Scanner {EtherNet/IP Scanner)
- ..! Bosch_Rexroth_xFCx (Bosch Rexroth xFCk)

S sercos
=) B renn 4 mmonoio

e Establecer direccion IP del esclavo (Variador)

EtherMet_IP_Scanner{indmaMctionMic1] ~ Bosch_Rexroth_xFCOx[IndraMotionMic 1: EtherMet _IP_S:

[ Fc|n3.20 fee@B|l2=E S

[Ais & F 3

Target settings | Connecions | User Parameter | EihemetIP 1/0 Mapping | Status | formation |

Address Settings

IPAddress: 192 . 168 . 2 . 2 | o
T EthervetipS

Electronic Keying
[V] Checl Device Type 43
|;| Check Vendor Code Eﬂ?
36
i

[T Check Minor Revision. 1

—
| Restore default values |

Name MEP: Industrial Ethernet Protocol Reguest

Status DK

Scanner settings | EthemetIPSeanner /0 Mapping | Status | infomation |

Address Settings

@ Lize fived [P-Address —
1P Address: [192 . 168 . 2 . 1 Em&mﬂ””b
SubnetMask: | 255 . 255 . 255 . O

Gateway Address: (192 . 168 . 2 . 1

Dibstain IP-Address sutomatically:

@ BOOTE DHEP
Ethernet Settings
Speed & Duplex: !Auho—negotiah’on |

e Verificar los datos de la red a partir del maestro.
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EtherNet IP — Asignacion Datos de Proceso

Deberemos también de establecer la comunicacion a nivel de bytes / palabras que utilizaremos para el control del variador. Siguiendo con los
ejemplos anteriores utilizaremos las estructuras ya comentadas, Palabras de control, consigna frecuencia para los datos enviados desde el PLC
y Palabra de Estado, consigna actual para los datos recibidos.

T; Connections | User Parameter | EthemetIP /0 Mapping | Status | Information
EtherNet_|P_Si i Bosch_Rexroth_xFC! i 1: BherNet_IP_! 1
Connection Name RPI (ms) 0->T size (byte) T->0 size (byte) Config#l size (byte)
Target settingd | Connections | e Par PPt el AGRAAL e R - 1. Bxclusive Owner Connection 10 4 4
Address Sett »
/_5
[7] Store 1P-address
Electronic Keying
[V] Check Device Type 43
i < | (T | 3
3
‘ Add Connection. .. | ‘ Delete Connection | | Edit Connection... |
-
L 2
) Configuration Data
1 1 —
[V]  symbolic values Defaults
g - —
|. Restiomdefa ostes | Parameters  Value Datatype  Default value

Generic Parameters

Connection Path 20104 24 6E 2C 65 2C 66

Trigger Type Cydic RPI {ms) 10 |-§-_ﬂ
Transport Type Exdusive Owner Timeout Multiplier

Scanner to Target (Consumption) Target to Scanner (Production)

e 4 Bytes de comunicacién en
ambos sentidos (Inputs ( Outputs)

0—>T Size (Bytes) 4 T3>0 Size (Bytes) 4

Config#2 Size (Bytes) 0
Mode Mode
Type Fixed Type

Transfer Format 32 Bit Run/Idie Transfer Format

kTl 0 InhbitTme ns) 0 <]
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EtherNet IP — Parametros Variador

Paralelamente a esto deberemos de controlar los siguientes pardmetros en el variador. Algunos parametros, como los del rango H3, no
aparecen en el display del propio variador, por lo que deberemos de modificarlos o verificarlos con el uso del ConverterWorks. Deberemos por

lo tanto establecer la IP del variador, segun lo establecido anteriormente, la Gateway de comunicaciones, del maestro y la mascara de la
subred. De esta manera el equipo

 Parameter wiwq Parameter editor  Parameter editor
[rc Ha.03 YT L FC 308 B EELE [ec na.05 Y EEELL

I
= == = CEE: = [Y=l=F:
Name MEP: IP Address Name MEP: Subnet Mask Name MEP: Gateway Address
Status oK Status 0K Status oK
Min / Max -/ 0x50014x Min [ Max -/ (x50014x Min [ Max -/ 0x50014x
Elements Act 4 Max: 4 Elements Act 4 Max: 4 Elements Act 4 Max: 4
0 192 0 255 0 132
1 168 1 255 1 168
2 2 2 255 2 2
3 2 3 0 3 1
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EtherNet IP — Area de Parametros

El acceso a la parte de escritura y lectura de pardmetros, similar al descrito en la parte de Profibus para el acceso al area PKW se realiza de la
siguiente forma....

P @@éﬁ\\@@%@
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Bloque 6

Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 6:

Inicializacion / Direccionamiento Hardware

Archivo Configuracion SDDML

Configuracion del Variador

Configuracion de las Inputs / Outputs

Asignacidn del mapeado de las Inputs / Outputs
Registros de comunicaciones, Drive Control, Status Control
Registros de comunicaciones, Control Word, Status Word
Sercos Configuration

Posibles errores de configuracion

Area de Pardmetros

Area de Pardmetros — Lectura

Area de Pardmetros — Escritura
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Sercos |l — Inicializacion / Direccionamiento Hardware

Escogeremos el protocolo de comunicacién para Sercos lll, S3, desde el Parametro H3.40

- op [ Parameter editor

Parameter editor § e Oberservar que aunque hemos modificado el | e TEETE
IFC H3.40 -SOR|EEEE //' protocolo aun sigue activo el protocolo EtherNet e &Jm oz ‘

fuds . & 2 y - IP. El cambio de p'r,otocolo sqlo serd ef?ctlvo tras e I p—r————
g 1 5 ndhis il |Eheme (Y otncol|equest una nueva conexion del equipo. Esto sirve Status OK
Status s . .
oK I6gicamente para el resto de opciones
comentadas. ‘

FleoR| =5 =
s Y=

e La opcidn de Sercos Ill SOLO puede utilizarse con Name MEF: Device J_Efddre_ss

la version 14 de MLC. En versiones anteriores se Status OK
generan problemas de configuracion. I

Mz 4
VaE 2h3
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Sercos lll — Archivo de configuracion SDDML

Para la configuracidn del sistema serd necesaria la utilizacidon del archivo de comunicaciones (SDDML), que se puede descargar desde el link
http://www.boschrexroth.com/dcc . El archivo en cuestién, “device_descriptions_multiehternet_efcx610_xxxx_xx_xx.zip” se encuentra
ubicado en la parte de los variadores y mas concretamente en el drea de descargas y por lo tanto, el archivo ZIP, es el mismo que se utiliza para
la configuracion del resto de elementos del multiEthernet.

@ Add..

I HydraulicDrive

Available devices:

Voo (g s UserVarGiobal I dedabii e
= Library Manager L ercosDive i
# [ onboard Master E] MotionProg (PRG) @ EFCO1 ]
& Profibus £] PleFrog (PRG) R
B profinet 10 4] Prog01_CiiEjeBus (PRG) \eeemiicd
= § Serces3 ] Prog02_CHHEFC3610 (PRG)| ] HMDO1 (Revision=1620)
% 89 csosModul =] Prog03_CtiEFC5610 {PRG) 8 Hus
: - Symbol configuration %
5 B Save J Task Configuration B Hmvox
(@ ercor Bosch Rexrath ] VisualizationManager =E KMV
2
e ————————————————d | Eies ;
=B Hmoot Bosch Rewroth AG & | Kux02
=B Hmsox Bosch Rewrath AG [ RILS3 8K OIS DO4-PAC
o=l HMvx Bosch Rexroth AG E
- H kmvox Bosch Rexroth AG R-ILB 52 24 DI16 DIC16
R Daneh Rtk A i
o i \ ) B R-LBS3 24 Dil6 DIO16/F
[T Display il versions (for experts oriy) §B RILB 53 AIL2 AC4 SSIIN4
=g Bosch, Rexroth_xFClx (Bosch Rex e FVILB 53 AI4 AC2
: - | 520-53-BK
. 0 Cpen t
4 § 520-53-BK+
i 567-53-BK-DI8-M8
" |fg  SLC-3-GS3500300
Scan Bus Configuration @ valveunit
] ] sercos configuration ™ VAM10_3-53-NF-TA-TA-VD-1616-NN
[ ] o 0
Agregar el equipo al projecto Add [T VAMA0 3-53-NF-TA-TA-VD-MA-1616-NN
Export...
Import..
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Sercos lll — Configuracion del Variador

Una vez agregado el equipo al proyecto podremos escoger la direccién del mismo, utilizando légicamente el mismo numero que hayamos
definido en el propio variador, parametro H3.23. A su vez y desde la pestafia “Drive” tendremos acceso al area de asignacion de las
comunicaciones Sercos desde donde podremos definir las palabras de comunicacién a utilizar

sercos Slave |&au5 | 0 Horma‘.ion|

|dentification
[ 2o Profibus_DP_Master sercos Address | 253&” L i
........... S _ A < * Ambos datos con la misma
_ Logical Address | 25314 J direccion
o S Sercos [P4]
o — ;! 253 - EFCO1 (EFCO1)
_ H— m Drive (Drive) Wendor Code 100
Vendor Name Bosch Rexroth
Wendor Device 1D EFCIN
Device Name 100 EFCO1
FSP Type 16400020001
sercos Module |Eenerz—.i inputs and outputs | = 140 Mapping I @ Information
Madule Type Code: 1680000000000000000
Input length/Bytes: &
Output length/Bytes: 6
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Sercos Ill — Configuracion de las Inputs / Outputs

La definicion de las areas de comunicacion se realizara desde la siguiente pantallas. En un primer momento, la pestafia definida como 1/0

Mapping no es visible, apareciendo solo cuando incorporemos las palabras de comunicacién

sercos Module |Generdm.rtsa'1d outputs [ B 140 Mapping | @ Information General inputs and outputs | = 170 Mapping | 0 Information

Module information Inputs Outtputs
Module Type Code: 1640000000000000000
T—— 5 MName Datatype IDM.SLSE MName Datatype IDM.SLSE
o et 7 |w| Drive status WORD S-0-013500 |w| Drive control WORD 5-0-013400
utput »
S | HO.D1 Status Word UINT  P-0-10980.1 | HO_00 Control Word UINT  P-0-109800
/ |w] d0.02 Setting frequen UINT P-0-1058.02 [w| HD.10 Frequency Co UINT P-0-1098.0.10
e Tamafio de ocupacién, una vez e Configuracion minima para el control del variador
incorporadas las inputs / outputs
| sercea Madie | Gererl iputs andounute | == 10 Mapping | € Inksmration
hputs Outputts
.. Hame Datatype IDNLSLSE Name Datatype IDM.3L5E
eEstructura de datos predefinidos v/ Dirive stabs WORD  5-0-0135.00 ] Drive cosrs WORD  S-0-0134.00
que aparecen tras activar “Add” ||| States word UINT P-0-109801 v P-0-1098 UINT  P-D-109800
|E Selting equency d0.0 WINT P-0-105802 w! Frequency oommand UINT  P-D-10%2 010
v HD.B0_lgast UINT P-0-1038.0.80 ¥ HO.BO_ Output UINT P-0-1038.0.80
- v/ HILB2_lnput UINT PF-0-1098.082 v HO.B2_Qutput UINT P-0-10380.82
1DN.51SE Name Type Default = ] H. B3 _lnpust UINT P-0-1038083 @ HO B3_Ouwtput UINT P-0-10380.83
- 5-0-0040.0.0 Velocity feedback value encoder 1 DINT @ Il HO.BA_Input UVINT P-0-1098.0.84 | HO.B4_Outpust UINT P-D-10380.84
50013500  Drive status WORD v/ HILB5_Input WINT F-0-1098.0.85 v HO.B5_Outpt UINT P-D-10380.85
P-0-1058.0.0 40.00 Output frequency UINT | HO.BE_Input WINT P-0-1098.0.86 Iyl HO.B6_Output UINT P-D-1098.0.86
P0-108801 G001 Actual spesd UINT v HD.87_ingut UINT P-0-1098.087 v H0 B7_Outpst UINT P-D-10380.87
’ P-0-1058.0.2 d0.02 Setting frequency UINT v/ HO.BB Input UINT P-0-1098.0.88 Iy| HO.BB_Ouiput UINT P-0-1058.0.88
¢ PO-10580.3  d0.03 Setting speed UINT v HO.89_input UINT P-0-1098.089 ¥ HO.B9_Output UINT P-0-1038.0.8
70105804 | d0.04 Userdefined setting speed UINT ! H.90_Inguit UINT P-0-1098.090 v HO.30_Onstput UINT P-D-1098.0.90
;w‘ UINT - v/ HO.91_ingut UINT P-0-1098.091 v HO 91_Output UINT P-D-1038.D.51
2 M0.92_ingut UINT P-0-1088.0.82 7/ HD.32_Outast UINT P.0-10380.52
MName
N PSet FG 5l SE:
@s = _— _— .
O om [ o= o[ o=
S — :
oK | [ cancel |
o | e Ejemplo de estructura de comunicaciones completa
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Sercos Ill — Asignaciones del mapeado de las Input / Outputs

En el anterior ejemplo y utilizando la configuracion minima, tendremos el siguiente mapeado de comunicaciones. El direccionamiento a nivel
de palabras como tal y siguiendo la légica de Indralogic, lo genera de entrada el propio equipo. Aqui si queremos podemos “mapear” las
direcciones, asocidndolas a los comandos AT directamente, como en cualquier otro de los equipos con I/0.

|msModLie|Eaﬂdm.tsa'1dmlpms| = 1/0 Mapping oﬁorma‘.ronl

Channels
Variable Mapping  Channel Address Type
*Nombres mapeados sobre los _
comandos AT Iﬁ Drive control / \
>+ " DriveControl -‘*’i@ Drive control SOW 52 WORD
\—\Ej HO.00 Control Waord
% g controlword Y H0.00 Control Word QW54 UINT
\Iﬁ HO. 10 Frequency Command
T CansignaFrec g'@@ H0.10 Frequency Command LW 56 UINT
Drive status
- 49 DriveStatus Y Drive status %IW52 WORD
HO.01 Status Waord
+. 4 statusWord ‘9 H0.01 Status Word LIV 54 UINT
N[ d0.02 Setting frequency
+- 4% FrecActual ‘9 d0.02 Setting frequency %IV 56 UINT
—
e Indicadores de canal asignados
en la carpeta de Inputs / Outputs
e Direcciones I/0 asignadas
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Sercos lll — Registros de comunicaciones, Drive Control, Drive Status

Si bien en las comunicaciones ProfiNet y Ethernet IP solo teniamos una palabra de control o de estado, en el caso de Sercos esto varia ya que
se incorpora una palabra mas en las comunicaciones minimas. Estas palabras incorporadas en el sistema Sercos se corresponden con las
palabras S-0-0134 (Control) y S-0-0135 (Status) que los equipos basados en Sercos utilizan para comunicar.

. oBit Designation/function ¢ S-0-0134 Drive Control.
10-8 Command operation mode Los tres bits importantes son el 13 / 14 / 15 que nos

000: Primary operation mode . . .
001: Secondary operation mode 1, etc. activan el eje, led RUN activo.

AL Socandan snerabion made 7

13 Drive Halt, 1-0 change:
Deceleration of drive while maintaining maximum acceleration (S-0-0138) (only
possible if bits 14 and 15 = 1)

N

N

14 Drive enable
1-0 change: Torque disable without delay (independent of bit 15 or 13) | Bit Designation ffunction
15 Drive ON 3 Status of command value processing
1-0 change: Best possible deceleration (only possible if bit 14 = 1) 0: Drive ignores command value input
N > 1: Drive follows command value input
4 Status Drive Halt
0: Mot active, bit 12 in "5-0-0134"is 1
Outputs 1: Active, bit 13 in "S-0-0134" was set to 0, actual velocity within "S-0-0124,
Standstill window"
Name Datatype IDM.SLSE
@ Drive control WORD S5-0-0134.00 1 Position feedback value status (S- D- 0403)
|| HO.00 Control Word UINT  P-0-1098.00 7 Hardware enable (emergency stop)
| HD.10 Frequency Co UINT P-0-1098.0.10 0: Mot active (bits 15 and 14 of "S-0-0134" are ignored, emergency stop is active)
1: Active
10-8 Actual operation mode
. 000: Primary operation mode active
.'5'0'0135 Drive Status. 001: Secondary operation mode 1 active
Bits 14 / 15 control de estado 010: Secondary operation mode 2, etc.
12 Class 2 diagnostics warning (cf. S 0-0012)
General inputs and outputs | &= 140 Mapping | 1 The bit is set if a class 2 diagnostics warning is present.
Inouts 13 Class 1 diagnostics drive error (cf. 5-0-0011)
z The bit is set if a class 1 diagnostics error is present (drive lock-out).
Name Datatype IDN.5158 15/14 Ready fi tion (P-0-0116, bit 15/14)
n eady for operation (P-0-
] Drive status WORD  5-0-013500 00: Not ready for power on (e.g., P2)
[ HO.01 Status Word UINT P-0-10980.1 01: Ready for power on (bb)
|| d0_02 Setting frequen UINT P-0-105802 10: Control section and power section ready for op. (Ab)
11: In operation, with torque (e.g. AF)
J
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Sercos |ll — Registros de comunicaciones, Control Word / Status Word

En Sercos lll, los registros para la gestién de movimientos y resto de opciones, comentadas ya en ProfiNet y Ethernet IP son exactamente los
mismos. El Unico bit que aqui quedara anulado es el bit “0” de la control Word ya que el sistema se pone en RUN como hemos dicho a través
de la palabra del Drive Control

Bit Value Meaning
15.8 | Reserved _ ' e La estructura es exactamente igual a la utilizada
7 ! Control word active [ e en las otras opciones del MultiEtherNet
0 Inactive
6 1 Stop Acc. [ Dec. active (stop the internal Acc. / Dec. ramp generator)
0 Inactive
5 1 Fault reset active
0 Inactive
4 1 E-stop active
0 Inactive
3 1 Stop according to parameter setting Bit Value Meaning
0 Inactive 15..8 |- Error code
9 1 Reverse 7 1 Error
0 Forward 0 No error
1 1 Jog active (jogging direction determined by bit 2) 6 1 Stall over current
0 Inactive 0 Normal
0 1 Run command active 5 1 Stall over voltage
0 Inactive 0 Normal
1 Decelerating
/ 4 0 Notin decelerating
*Sin uso en Sercos |I 3 1 Accelerating
0 Not in accelerating
9 1 Jogging
0 Not in jogging
1 1 Running
0 Stop
0 1 Reverse
0 Forward
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Sercos lll — Sercos Configuration

Una vez tengamos definidas las areas de inputs / outputs procederemos a cargar las modificaciones en el MLC. No debemos olvidar de cargar
tanto la parte Hardware como la parte del PLC, (Control) ya que trabaja de alguna manera en Paralelo. Para verificar que todo esta correcto,
deberemos de acceder a la pestafia “Sercos Configuration” donde podremos visualizar el estado del equipo.

Cpen

Add

Parameters

Bus address overview...

Sean B Conro

Sercos configuration

C5610Sercos
CBE10Sercos

Oa s

T T T e IO ETTTET T o

Export...

Import...

Cnline compare

Compare...

Paste Ctrl+V

Find element...

MNew view

I Sercos Properties - indraMotionMic 1 | l)we| EFCO1 Sﬁtmmﬁglilimdi}lemiml—iﬂ'alldimllc” - X
savmiic ool

Control configuration

Address | Type | Device Identification

@l EFCO1 (Bosch Rexrcth AG)  FWA-EFCO1™-NNN-03V12-NN

eCarga solo de la parte de Hardware. Tras el “Scan” solo nos muestra el drive como conectado pero sin visualizacién en el
control

I
|| | Adjust | ctivation | [ ]

| Adjust Ais Activaton | I

IndraMotionMic1 - | P v| ()]

ype | Dev
[  EFCO1 (Bosch Rexroth AG)

Control configuration

dentification

FWA-EFCO1

EFCO1 253

fl_ EFCO1 (Bosch Rewroth AG) Q l

e Al cargar el PLC nos aparece el equipo en el control pero el sistema todavia no esta Ok

IndraMotionMic1 - | &» v v| Q)

. |dentification - Jevice |dentificatio d Id

EFCOT 253 El  EFCO1 (Bosch Rexroth AG) o 1 E  EFCOT (Bosch Rexroth AG)  FWA-EFCDT

e Tras otro “scan” y como ahora ya esta el equipo en ambos lado, el sistema pasa a ok. Con la que la comunicacidn ya
funciona
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Sercos lll — Posibles errores de configuracion

Si las configuraciones no estdn correctas puede aparecer estos errores al tratar de enviar la configuracién al MLC.

Sercos Address Device Name,/Fimware from Project) -« Emor Message

e Estos errores suelen aparecer cuando alguna de
las partes, PLC, Hardware no han estado
cargadas.

Display: FODBD168 Non-fatal error, Communication_Error

Error during phase switching in the sercos III phase startup.

Cause:
« sercos III devices are configured in the Motion part on the control, which are not known to the PLC program on the control.

« sercos III devices are configured in the PLC program on the control, which are not known to the Motion part on the control.

Solution:
s Transfer the PLC program with the current device configuration into the control.

s Switch the control online via Indraworks.

DOK-

Display: FOOBO130 Non-fatal error, Communication_Error

Error when reading or writing the following parameters during the sercos III phase startup. Refer to the short text for the parameter number
and the corresponding error code.
Cause:

s S5-0-1050.si.SE1 "sercos III connection: Configuration": Incorrect writing of devices with the classification "SCP_varCFG".

= 5-0-1050.5i.5E6 "sercos III connection: Configuration list": Incorrect writing in configuration type "Configuration list with EIDNs" and
classification "SCP_VarCFG".
5-0-0015 "Telegram type parameter": Incorrect writing in configuration type "FSP drive" and classification "SCP_VarCFG".
S5-0-1050.5i.5E5 "sercos III connection: Current connection length": Error while reading the parameter.
S5-0-1050.5i.5E4 "sercos III connection: Maximum connection length": Incorrect reading of devices with the classification
"SCP_VarCFG":

* 5-0-1005 "serces III: Minimum time between t4 and t1 (t5)": Incorrect reading of devices with the function package "+SCP_Sync":
Solution:
Check write protection of the parameters. Check connection configuration S-0-1050.si.se.

© Bosch Rexroth AG 2015 RS-2e58722187de0db80a6846a001c7fe5a-6-en-US-3
DOK-XLCMLC-DIAG™***y13-RE06-EN-P
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Sercos Il — Area de Parametros

Para los cédigos de acceso a los parametros utilizaremos las siguientes tablas (asignacion de parametros del tipo variador a parametros de tipo
drive.

Function Code Numerical Representation
Class (High-Byte)

bO0...bo 0x00...0x09
do...d9 0x10...0x19

C0..Co 0x20...0x29 Code Range* IDN Range
EO...E9 0x30...0x39 b0.00...60.99  |P-0-1050.0.0 - P-0-1050.0.99
U0_ U9 0x40_ 0x49 d0.00...d0.99 |P-0-1058.0.0--- P-0-1058.0.99

€0.00..C0.99 |P-0-1066.0.0— P-0-1066.0.99
FO..F9 0x30...0x39 €1.00..C1.99 |P-0-1066.0.100 - P-0-1066.0.199
HO...H9 0x60...0x69 €2.00..C2.99 |P-0-1067.0.0 —P-0-1067.0.99
€3.00..C3.99 |P-0-1067.0.100— P-0-1067.0.199
E0.00..E0.99 |P-0-1074.0.0— P-0-1074.0.99
EL00. EL99 |P-0-1074.0.100—P-0-1074.0.199
E2.00. E2.99 |P-0-1075.0.0-P-0-1075.0.99

E3.00..E3.99 [P-0-1075.0.100--P-0-1075.0.199 Code Range* IDN Range
E4.00.F4.99 |P-0-1076.00--P-0-1076.0.99 F1.00..F1.99 [P-0-1090.0.100--P-0-1090.0.199
E5.00..£9.99 |P-0-1076.0.100 --P-0-1076.0.199 F2.00..F2.99 [P-0-1091.0.0-P-0-1091.0.99

E8.00..£8.99 |P-0-1078.0.0P-0-1078.0.99 F3.00.F3.99 |P-0-1091.0.100--P-0-1091.0.199
E9.00...E9.99 |P-0-1078.0.100---P-0-1078.0.199

U000 U0.95 1P0-1082.0.0 —P0-1082.0.65 F4.00..F4.99 |P-0-1092.0.0P-0-1092.0.99
F0.00..F0.99 |P-0-1090.0.0 —P-0-1090.0.99 H0.00..H0.99 |P-0-1098.0.0 - P-0-1098.0.99
H1.00..H1.99 [P-0-1098.0.100 - P-0-1098.0.199
H2.00..H2.99 |P-0-1099.0.0 - P-0-1099.0.99
H3.00..H3.99 |P-0-1099.0.100 -~ P-0-1099.0.199
H4.00..H4.99 |[P-0-1100.0.0 - P-0-1100.0.99
H8.00..H8.99 |P-0-1102.0.0 - P-0-1102.0.99
H9.00..H9.99 |P-0-1102.0.100 -~ P-0-1102.0.199
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Sercos Il — Area de Parametros / Lectura

Para el acceso a estas areas, utilizaremos las siguientes fb’s ubicadas en la libreria RIL_Sercoslll

Variables a  MName e Ejemplo de lectura del pardmetro E0.26 (Tiempo de Aceleracién)
TOSUIEC;”: +{} IloDrvParameter
nstance Lalls ;
Fonction Blcke j: e Lbmoc sbs3tecturd( *fbS3LecturaiiL_SiliSvcRead
Keywiords #{} ML_Base ExecutefIER: = b53kctlectur:z[FIER,
ConversionOperators +{} ML_PLCapen BusMaster:= , eDireccion Sercos del equipo
*+ 43 ML_Robot Sercosldr] 28 |:=253 ﬂ//
-l RR._inkine Element] IL_OFDATA J:=IL OFDATA ,
+-{} RIL_ProfibusDP_02 _. - -
—E"-{}|RIL_5erd:OS]III Idn| 1737778 [:=IL SITIElementsToldn({IL_F PRRZM , Of 1074f O fz4),
=" Size0fValue[ 4  |:=SIZEOF(udiValorlectura[ o | ,
' Valueldr{ 1680750043C |:=ADR (udiValorlectura 0 | , /
-[E] 1L_sIIISvcWrite Timeocut:= ,
+@ e DnntjE}bSSLecturaDDnem ] « IDN del Parametro
L@ iagnostics Levive[ ISR bS3lecturakerive RS | .
“ 43 raL_usiees Errorss | segun la tabla
a " - _
fbES3ilectura(
ExecutcGE:= bS3ActlecturRENE : * Numero parametro
BusMaster:= , 1.00...E0.99 |P-0-1074.0.0---P-0-1074.0.99

Sercoshdr] 258 |:=233 ,

Element] IL_OFDATA |:=IL OFDATA ,

Tdr] 1737778 :=IL SIIIFlementsToldn(IL P PARZM _ 0, 1074, 0 ,2&),
Size0fValue[ 4  |:=SIZEOF(udiValorlecguzgl = | ,

Valuehdr] 1620730043C |:=ADR (udiValorlectura| 50 b,

Timeocut:= ,
DonefRNE-b53lecturaDon=|IEUEY | ‘
LeciveiEg-bSilecturaietive g |

Error=> ,
ErrorID=> ,
Errorldent=> ,
NoOfRecBytea=» ):

¢ Resultado devuelto. En este caso el valor
deberia de dividirse por 10 para obtener el
valor real que aparece en el display del equipo
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Sercos Il — Area de Parametros / Escritura

Ejemplo de acceso para escribir sobre los pardmetros

fhS3Escritura(| °fbS3Escritura:lL_SIliSveWrite
Execute[fiER: =b53ActEscritur:|JES | « Numero parametro

BusMaster:= , eDireccién Sercos del equipo
Sercuaﬁd:=253 ,4"//.

Element]| I OFDATA |:=IL CPDATA ,
Tdrf 1737778 i=IL STIIElementsToldn(IL E M 0,0 1074} 0
SizeOfValue[ 4 |:=SIZEOH(hdivalorEscritura[ | 80
Valuehdr] 16507500634 |:=ADR (udiValorEscriturs| B0 T
Timeout:=, * IDN del Pardmetro
Done [R>S 3EscrituraDon= TR | segln la tabla
LetiveERbS3Eacrituraketive e |
Error[fiEg->bS3Eacriturafrror e |

ErrorID=> ,
Errcrldent=> );

Ped
[=4]

e Valor a escribir.

fhS3Escritura(
Executc|EIEN:=bs3actEscricur:| RS ‘ ‘
BusMaster:= , E0.00..E0.99 |P-0-1074.0.0--P-0-1074.0.99
Sercoshdr] 258 |:=253 ,

Element[ IL_OPDATA |:=IL OPDATR ,

Idn| 1737778 |:=IL S5IIIElementsTcIdn(IL P PRRAM , 0, 1074, 0 ,28),
Size0fValue[ 4  |:=SIZEOF (udiValorEscritura[ 80 | ,

ValueRdr[ 1620750083 |:=ADR (udiValorEacritura 8 | ,

Timeout:= ,
Done|fENE>b53Escrituralons
LetiveIER->bS3Escrituralotive ‘
Error[MES->b53Eacriturafrror e |
ErrorlD=> ,
ErrorIdent=> );
e Escritura correctamente ejecutada
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Bloque 7

Electric Drives and Controls.

Contenidos bloque 7:

Significado de los leds, Hx1 Status

Significado de los leds, Hx2 & Hx3 & Hx4 Status
Cddigos de error

Documentaciones

Pardmetros Basicos

Display Control Digitos + Master Password
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Significados del estado de los leds — Hx1 Status

Network status LED

‘ Meaning

PROFINET 10 or EtherNet/IP

Continuous off

Multi-Ethernet card

e does not have avalid IP address
e hasnot seen an ethernet link

e powered off

e an MEP firmware update process is running

Blinking green

Does have a valid IP address, but no cyclic connection was
established

Continuous green

Cyclic connection is establiched and it is free of errors

Blinking red

Cyclic connection was terminated unexpectedly

Continuous red

Duplicate IP address in network detected

Blinking green/red

Multi-Ethernet card is in power up mode and is conducting a self-test

eLed Hx1 Status

SERCOS lI

Continuous off

NRT state (no Sercos Il communication)

Continuous orange

Communication phase 0

Orange with 1 green pulse

Communication phase 1

Orange with 2 green pulses

Communication phase 2

Orange with 3 green pulses

Communication phaze 3

Continuous green

Communication phase 4

Blinking green/orange Hotplug phase 0
Green with 1 orange pulse Hotplug phase 1
Green with 2 orange pulses  |Hotplug phase 2

Blinking green

Switched from Fast-Forward to Loopback

(e.g. due tolink loss at one port)

Blinking red/orange

Application error

Blinking green/red

Warning for MST losses exceeded half of tolerable losses

Continuous red

Communication error

Blinking orange

Identification

Blinking red

Firmware watchdog error
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Significados del estado de los leds — Hx2 & Hx3 & Hx4 Status

The Module Status LED (Hx2) expresses the status of drive application:
Module status LED Meaning

Frequency converter is powered off or no communication between
fieldbus platform and base drive system

Continuous off

Blinking green Frequency converter is in STOP state, no errors pending
Continuous green Frequency converter is in RUN state, no errors pending
Blinking red Frequency converter is in RUN state, a warning is pending
Continuous red Frequency converter is in STOP state, an error is pending
Blinking green/red N/A

The PHY status LEDS (Hx3/Hx4) are expressing the Ethernet line status:

PHY status LED Meaning
Continuous off No Ethernet link establiched at the appropriate Ethernet port.
Green Ethernet link was established.
Flickering yellow Activity on Ethernet line (telegram transmission).
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Codigos de error

F_’anel Description Cause Countermeasures
display
o Cyclic communication had|® Check fieldbus master status, if the
been established, butwas stop-| ~ controller is in stop mode Fdi warn-
’ Fielddbus Proc-|  ped because of an error. ing will appear also.

Fdi ﬁa‘ ata inva- e Cyclic communication is run-|® Check Ethernet cable and switches.
ning, but fieldbus master has|q At the PLC, set application status
set data status invalid. and/or process data status valid.

Panel -

display Description Cause Countermeasures

m;enrilliltiucnom_ Internal communication is timed Reset the error, if the problem persists,

FCd- tchd 1 H3 38 Input Data Timeout could be in-

watchoog out. creased.
error
Subsvstem Update the MEP firmware. If the prob-
FnF- ye Firmware file corrupted lem persists, exchange the MEP hard-
corrupted
ware.
Reboot the frequency converter. If the

FCE- |Internal error |Fatal error or exception problem persists, exchange the MEP

hardware.

Panel

i Description Cause Countermeasures
display
s Check H3 62 List of Invalid Parame-
e Parametrization of MEP has er-|  ters and rewrite invalid parameters
rors. MEP could not start up|  withvalid values.
Fin- |"Fi3|i2350" completely. o Write a consistent set of H3.03 IP
failed e H3.03 IP Address and H3.05| Address, H3.04 Subnet Mask and
Gateway Address are not| H3.05 Gateway Address. If no gate-
matching. way is needed, set H3.05 to
0.0.00
e Parametrized IP address al-|e Change H3.03 IP Address to a valid
ready present in network. IP address in the subnet.
Enc- Network set-|e No DHCP response from DHCP|e  Check if the DHCP server is up and
up error Server. running.
e Fieldbus parametrization at|e Check the installed GSD file if it is
MEP erroneaus. right.
Correct process data configuration ei-
) . |ther at MEP (H3.30/H3.31) or at mas-
Parametrized process data config- Bef ine th d
Process dataluration between MEP and fieldbys| =" DS10re COTMecting the process cata
; . oot configuration at MEP side, the active
FPC- |configuration |master are differing in length. .
mismatch  |Check H3.28/H3.29 and H3.32j|connection between master and MEP
H3 33 to have & comparison. should be disabled. And after correc-
: p : tion, set up the connection to reset this
fault.
Parametrized process data config-
Process data|uration at MEP is invalid. There is|Disable the connection between master
OCc |configuration |at least one unknown or unsuppor-|and MEP then check process data con-
invalid ted parameter at process data con- |figuration at H3.30/H3.31 to correct it
figuration.

s Check the master status and cable

connection.
) o Check the switch status if any.
Fieldbus proc-|Telegram losses or error occurs o )
Fdi- |ess data inva-|when frequency converter is in|® Check shielding and laying of cables
lid running mode. if EMC problems.

& Reduce Etheret traffic, built up sep-
arate network for fieldbus communi-
cation if bus load is too high.

e Two fieldbus extension cards|e Keep only one fieldbus extension
ocd MEP  exten|  areinstalled simultaneously. card in the slots.
- |sion car
error e Internal communication was|e Check the installation of MEP card
disturbed. and try to reset the error.
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Documentaciones

Para mas informacidn o detalle de lo expuesto remitirse a los manuales del propio variador o de los médulos opcionales:

Multi-Ethernet Card R912006860
Quick Start Guide R912005856
Operating Instructions R912005854

Documento Guia Rapida (Disponible en el servidor)
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Parametros Basicos

Parametro

Descripcion

Como configurar

b0.00

Acceso a parametros adicionales

Fijaren 2 para habilitar los parametros adicionales (para parametros basicos
predeterminado es Q).

EOD.08 Frecuencia maxima Frecuencia maxima del variador. Fijar en 50.00 para la mayoria de aplicaciones.

£0.09 Frecuencia superior Frecuentfia méxima d_e referencia de velocidad (e/.. dial del teclado). Fijar en 50.00 para
la mayoria de aplicaciones.

E0 10 Frecuencia minima Fijar en 05.00 para la mayoria de aplicaciones (predeterminado es 00.00).

EQ0.26 Rampa de aceleracién en segundos Predeterminado §. Aumentar o disminuir si fuera necesario.

E027 Rampa de deceleracion en segundos | Predeterminado 5. Aumentar o disminuir si fuera necesario.

C2.00 Modo curva V/F Predeterminado O. Fijar en 1 si el motor esta accionando una bomba o ventilador

c1.08 Frecuencia nominal del motor en Hz. :rl;eg;fl;minadn 50.00. Cambiar a 60.00 para motores de 60Hz _ |, de lo contrario, fijar

C1.09 Velocidad nominal del motor en rpm | Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor — ej.- 1380

C1.05 FPotencia nominal del motor en kW Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.. 0.8 (para 0.75kW)

C1.06 Voltaje nominal del motor Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.; 230

Cc1.07 Corriente nominal del motor en A Ajustar para coincidir con la placa de identificacion del motor - ej.: 3.34

Si tenemos problemas de acceso a los pardmetros y no recordamos el password, utilizaremos el valor “12663” que seria un
Master Password general.
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